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»,Inovatyvios robotinés matavimo sistemos terminiai ir vibroatsparumo bandymai“

Europos Sgjungos fondy investicijy veiksmy programos 9 prioriteto ,Visuomenés Svietimas ir
zmogiskyjy istekliy potencialo didinimas” 09.3.3-LMT-K-712 priemoné , Mokslininky, kity tyréjy,
studenty mokslinés kompetencijos ugdymas per praktine moksline veiklg“

Projekto numeris: 09.3.3-LMT-K-712-10-0011

Projektui skirta finansavimo suma — 2816,33 €

Finansavimo $altinis — Europos Sgjungos struktariniy fondy léSos (Europos socialinis fondas)
Projekto finansavimo ir administravimo sutarties pasiraSymo data —2018.10.01

Projekto trukmeé — 7 mén.

Projekto veikly jgyvendinimo pradzia — 2018-10-01

Projekto veikly jgyvendinimo pabaiga — 2019-04-30

Projekto tikslas

Tikslas yra vidiniy ir iSoriniy dinaminiy ir terminiy veiksniy, jtakojanciy Inovatyvios robotinés
matavimo sistemos (IRMS) paklaidas dinaminiame rezime, pobudzio ir dydziy nustatymas ir kelti
studento moksline kvalifikacijg vykdant praktine moksline veiklg.

Projekto veikly aprasymas

Mokslinés-techninés literatiros projekto tematika susisteminimas. IRMS veikimo principo ir
matavimo proceso analizé; skai¢iuojamojo IRMS modelio, kuris skirtas dinaminiams
(temperatdros, vibracijos) procesams ir modaliniams parametrams tirti programa COMSOL
Multiphysics, sudarymas. UAB ,Precizika Metrology” ir VGTU Mechanikos mokslo institute (MMI)
esamos jrangos pritaikymas tyrimams ir eksperimentiniy tyrimy atlikimas. Gauty teoriniy ir
eksperimentiniy rezultaty apdorojimas ir validavimas, bei mokslinio straipsnio ruosimas, bei jeigu
reikia papildomi eksperimentiniai ir teoriniai tyrimai.

Projekto rezultatai

Nustatytos vidiniy ir iSoriniy dinaminiy veiksniy, jtakojanciy Inovatyvios robotinés matavimo
sistemos (IRMS) paklaidos dinaminiame rezime, jy pobudis ir dydis. Pakilo studento moksline
kvalifikacijg vykdant praktine moksline veikla.



