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Projekto tikslas 

Tikslas yra vidinių ir išorinių dinaminių ir terminių veiksnių, įtakojančių Inovatyvios robotinės 

matavimo sistemos (IRMS) paklaidas dinaminiame režime, pobūdžio ir dydžių nustatymas ir kelti 

studento mokslinę kvalifikaciją vykdant praktinę mokslinę veiklą. 

 

Projekto veiklų aprašymas 

Mokslinės-techninės literatūros projekto tematika susisteminimas. IRMS veikimo principo ir 

matavimo proceso analizė; skaičiuojamojo IRMS modelio, kuris skirtas dinaminiams 

(temperatūros, vibracijos) procesams ir modaliniams parametrams tirti programa COMSOL 

Multiphysics, sudarymas. UAB „Precizika Metrology“ ir VGTU Mechanikos mokslo institute (MMI) 

esamos įrangos pritaikymas tyrimams ir eksperimentinių tyrimų atlikimas. Gautų teorinių ir 

eksperimentinių rezultatų apdorojimas ir validavimas, bei mokslinio straipsnio ruošimas, bei jeigu 

reikia papildomi eksperimentiniai ir teoriniai tyrimai.  

 

Projekto rezultatai 

Nustatytos vidinių ir išorinių dinaminių veiksnių, įtakojančių Inovatyvios robotinės matavimo 

sistemos (IRMS) paklaidos dinaminiame režime, jų pobūdis ir dydis. Pakilo studento mokslinę 

kvalifikaciją vykdant praktinę mokslinę veiklą. 

 


